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Dany jest graf G = (V,E). Dla każdego S = {s1, s2, ..., sk} ⊆ V atakiem
na S nazywamy dowolny k - elementowy zbiór A, którego elementami są
parami rozłączne zbiory A1, A2, ..., Ak, dla których zachodzi Ai ⊆ N [si]−S,
dla 1 ¬ i ¬ k. Obroną S jest k - elementowy zbiór D, którego elementami są
parami rozłączne zbiory D1, D2, ..., Dk, dla których zachodzi Di ⊆ N [si]∩S,
dla 1 ¬ i ¬ k. Atak A można odeprzeć, jeżeli istnieje obrona D taka, że
|Di| ­ |Ai|, dla 1 ¬ i ¬ k. Zbiór S jest bezpieczny wtedy i tylko wtedy,
gdy każdy atak na S można odeprzeć. W pracy [1] wykazano, że zbiór S ⊆
V jest bezpieczny wtedy i tylko wtedy, gdy dla każdego X ⊆ S zachodzi
|N [X] ∩ S| ­ |N [X]− S|.
Jeżeli zbiór bezpieczny jest także zbiorem dominującym, to nazywamy

go globalnym zbiorem bezpiecznym. Referat poświęcony będzie własnościom
globalnych zbiorów bezpiecznych. Zaprezentowane zostaną m.in. wyniki z
prac [2], [3] i [4].
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